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Tarimsal Yapay Zeka Analitigi
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—~2 Problem : Tohumluk Uretiminde Safligin Korunmasi ve Operasyonel Takibi

AigleTech

1- Misir Tepe Puskiulu

D_'ejt'éi‘sse"“g

Isci Problemi . EbeveynHatlar

a[= cTakwm Baskisi

Dijital Olmayan Sirecler
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—~2 Problem : Tohumluk Uretiminde Safligin Korunmasi ve Operasyonel Takibi
AigleTech

2- Aycicek Izolasyonu

| _ 8 ,
&é Isci Problemi _» e 2,5KMYarigap .=

cTakwm Baskisi

@Dijital Olmayan Siirecler /
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= Nasil Calisir ?

AigleTech

Gercek zamanh

Analiz

Gercek zamanli Gercek zamanh

Tarimsal Yapay Zeka Raporlama

AigleTech Platform
Powered by

MOVE ON
Tarim Bulut
PlatFormu

MCP®




= AigleTech Mobil Uygulama
AigleTech

e AigleTech
Anasayfa

iOS ve Android platformlari icin gelistirilmis
AigleTech mobil uygulamalari;

* cep telefonu,

* tablet,

* kendinden tabletli drone

Uzerinde calisabilir.

MAY

MOVE ON"



= AigleTech Drone Entegrasyonu

AigleTech

d" Biitiin Dji Drone modelleri ile entegre

Kumandalar Cep Telefonu

ol MAY




== Gercek Zamanh Analiz & Tarimsal Yapay Zeka

AigleTech

-
Ai;e/gch Mobil ve Web uygulamalarinin igerisinde MOVE ON
& MAY tarafindan Ozel olarak gelistirilmis tarimsal

yapay zeka modelleri bulunur. Bu modeller sahada

gercek zamanl analizi mumkdan kilar.

_"‘" l ..«'-j”. -
tassel 56%!"’




el e

= YZ Model Secimi ve Hassasiyet Belirleme

AigleTech

AigleTech icerisinde Aycicek ve Misir icin MOVE ON & MAY
tarafindan Ozel olarak gelistirilmis Tarimsal Yapay Zeka

° - Modelleri bulunur.

Kamera igin kullanilacak modeli se¢in

Aycicek izolasyon
= Aycicek izolasyon model O

Her bir model seciminin tespit ve algilama performansi
i 0 kullanicl tarafindan belirlenebilir.

Misir Tepe Puskiili @
2 Genel Tepe puskulu medel;

MOVE ON"
- —



= Mastar Belirleme

AigleTech

4+2, 6+2 gibi farkli ana ve baba ekilis tiplerine gore AigleTech uygulamalarin igerisinde farkli mastar

tipleri belirlenebilir,

N\
N

\
MOVE ON"



o= AigleTech Calisma Videosu
AigicTecn I

— A g.97 o = 4 &

g https://www.youtube.com/watch?v=VLxDSKzbBsc

Videoyu izlemek icin tiklayin

MOVE ON°


https://youtu.be/VLxDSKzbBsc
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= Gercek Zamanh Haritalama ve Paylasim

AigleTech

Ucus esnasinda tespit edilen puskul gorselleri konum verisi ile birlikte gercek zamanl olarak haritalanir.
Ardindan, diger kisilere(puskul ¢cekimi yapan isciler...vb) mesajlasma uygulamalari lizerinden paylasilabilir.

Cihazin konumundan puskilin bulundugu konuma rota olusturulur.

19:03 56 @
< Geri Puskil Haritalama

Segili konumu paylas
Bu bolgedeki konumlarn paylas (744)

Bu tarihteki tim konuml

an paylas (744)

Vazgeg

MOVE ON°




= AigleTech Web Platform
AiglcTecn

v E-Mail & Sifre ile mobil uygulamalara ve web platforma giris
v Konum(GNSS) ve goriinti verileri ile platformda raporlama

v Pinleme 6zelligi sayesinde bildirim gdnderme

'2\,:'
N7
AigleTech

GiRiS

MOVE ON°



= AigleTech Web Platform
AiglcTecn

AigleTech Mobil uygulamalar sahada ucus esnasinda tespiti yapilan puskulleri otomatik olarak pinler.

Daha sonra AigleTech Web Platform bu pinlenen puskillerin konum ve gorsel verilerini gosterir.

)

MOVE&




=~ Gercek Zamanl Analiz & Gercek Zamanli Raporlama
e ________________________________________________

Analiz sonuclarina
ve
anomalilere
tarladan ve ofisten
aynl anda erisim |

\
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= Drone Entegrasyonu

AigleTech
AigleTech buttin DJI drone modelleri ile uyumludur.
C_’l’ Farkli drone modellerine gére farkli AigleTech mobil \éﬁ/
uygulamalari tercih edilmelidir.
\// \// 'l
AigleTech AigleTech
iOS App Android App

MOVE&
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AigleTech
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\//

AigleTech '

i0OS App

MOVE ON°

Drone Destegi

* DJI Mini 2

* DJI Mini SE

* DJI Air 25

* Mavic Air 2

* Mavic Mini

* Matrice 300 RTK
* DJI X-Port

* DJI SkyPort

* DJI SkyPort V2

* Matrice 200 V2
* Matrice 210 V2
* Matrice 210 RTK V2
* Phantom 4 RTK
* Mavic 2 Enterprise, Mavic 2 Enterprise Dual
* Mavic 2 Pro

* Mavic 2 Zoom

* Spark

* Matrice 210

* Matrice 210RTK
* Matrice 200

* Inspire 2

* Mavic Pro

* Mavic Air

* Phantom 4, Phantom 4 Pro & Phantom 4 Advanced, Phantom 4 Pro V2.0,

* Matrice 600 & Matrice 600 Pro, RTK and Ronin MX
* Phantom 3 Standard, Advanced, 4K & Professional
* Inspire 1, Inspire 1 Pro & Inspire 1 RAW

* Matrice 100 with X3, X5 & X5R

* Osmo, Osmo Pro, Osmo RAW & Osmo+

* Osmo Mobile

* Osmo Mobile 2

* Lightbridge 2 with A2

* Lightbridge 2 with standalone A3 or N3

* Focus

* N1 Video Encoder
* Payload devices
* Cendence

P4 Multispectral

*

\//
AlgIeTech

Android App

Matrice 350 RTK
DJI RC Plus
D-RTK 2 Mobile Station for Matrice
Zenmuse H20 Series
Zenmuse H30 Series
Zenmuse P1
Zenmuse L1
Zenmuse L2

Matrice 300 RTK (DJI RC Plus)
DJI RC Plus
Matrice 300 RTK (DJI Smart Controller Enterprise)
DJI Smart Controller Enterprise
D-RTK 2 Mobile Station for Matrice
Zenmuse H20 Series
Zenmuse H30 Series
Zenmuse P1
Zenmuse L1
Zenmuse L2

DJI Mini 4 Pro
DJIRC N2
DJIRC N3

DJI Mini 3
DJIRC N1

DJI Mini 3 Pro
DJIRC N1
DJIRC Pro

DJI Mavic 3 Enterprise Series
DJI RC Pro Enterprise

DJI Mavic 3M
DJI RC Pro Enterprise

DJI Mavic 3TA
DJI RC Pro Enterprise

Matrice 30 Series
DJI RC Plus

Matrice 4E/4T
DJIRC Plus 2

Matrice 4D/4TD
DJIRC Plus 2

Manifold 3

Matrice 400
DJIRC Plus 2
Zenmuse H30 Series
Zenmuse P1
Zenmuse L2
Zenmuse L3
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Otonom Ucgus

Otonom & Manuel Ugus

Tarla Sinirlan
Belirlenerek Otonom
Ucus Modu Kullanilabilir

Aycicek Izolasyonu

N

Manuel Ugus /

MAY




= Otonom Ucus Modu

AigleTech

Otonom Gorev planlamasina gegilir.
Kalibrasyon sonrasi A-B hatlarini sistem
otomatik olarak hesaplar.

Tarla Sinirlar gizilir

Ana Hat Uzerinde Kalibrasyon yapilir

X Otonom Gérev Planlama

ADIM 1/ 4

Daralt
€D Dara Alan

la n
[1 Alan rleyer

/N Engeller

Kalibrasyon Hazir

Ana hat kalibrasyonu kaydedildi
Gergek drone mission yiikleme ve
g akisi artik bu
llerleyebilir.

b)- Ucus

2 Planlama

= Kontrol

®Maps oo

Otonom ugus modu sadece misir tepe puskili tespitinde kullanilabilir ! Ucus Yiksekligi : max 5m /

*Ugus Yiiksekligi misir boyuna ve kamera perspektifine gére degiskenlik gésterebilir Hiz : 3 Km/H

vorr . .
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= Otonom Ucus Modu

AigleTech

Tarla sinirlar gizildikten sonra
Alan icerisinde eger varsa engeller
belirtilir.

4x2, 6x2 ana ve baba ebeveyn hatlarin
ekilisi uygulamaya girilir.

X Otonom Gérev Planlama X Otonom Gérev Planlama

Ugus 2O

: , ‘ R ;
@ Alan tiim enge tada isaretley \' @ Alan qus politikasin k ed Referans Bitig™
/ /

ecili duzen: 4x2 Norr
N Engeller . @ Engeller Dikim duzeni
E°S EE 4x2 Normal
0 Ugus ¥ () Ucu
'9 Ana merkez offseti: 4.20

o— =
o— Kontrol Ekim de ; Baba i g_ Kontrol

!

ADIM2 /4 .
1) Daralt ' ] -
o Engeller ; @) (0) 1) Daralt
Drone’un yak

Ugus Ayarlarina
Geg - . ,/Tarla 2

MAY

MOVE ON"
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= Otonom Ucus Modu

AigleTech

Kullanici onaylari alinir.

AigleTech’in Urettigi otonom ugus plani
godzden gegirilerek onaylanir.

Operator Kontrolu

Alan bos, insan/hayvan/arac yok

Elektrik hatti/direkfagac engel olarak isaretlendi

. Drone ana hattin ortasindan kalibre edildi
X Otonom Gérev Planlama

ADIM 4[4 Pattern dogru secildi

Daralt
@ Daralt  ontrol

Rotayi Uretin, dogr Plan Uretildi
9 Alan

raporlann inceleyir  Otonom plan hazir: 3 ugusg hatti. Rotay: haritada

Tarla siniri kontrol edildi

rans Bitig Referans hatti haritada dogru gorunuyor

v 3 galigma hatt kontrol listesine gegebilirsiniz.
0 Engeller v 2 guvenli gegis

inceleyebilir veya agikga onaylayip operator '

Gorev yuksekligi calibration altitude ile uyumlu

All: Plani Onayla ve Kontrol Listesine Ge¢
° Ucug Satir uzunlugu baz

iglenmeyecek oran Plana Geri Don
— Toolam rota: 42
. m - - o
iTarla 2
Plani Onayla Q
R&Maps Leoa

X Operator Kontrolu

Idiid S RUTILUL EUnUl

Referans hatti haritada dogru gorunuyor

Gorev yuksekligi calibration altitude ile uyumlu
Gimbal pitch yaklasik -45
Batarya/GPS/Home/RTH kontrol edildi

\ Kumanda operatorun elinde

Acil durdurma [ pause [ RTH proseduru biliniyor ‘

MOVE ON"
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®Maps Lesal

MOVE ON°

Otonom Ugus Baglatilir

Otonom Ucus Modu

Bu asamadan sonra bitlin iglemleri
AigleTech otomatik olarak gergeklestirir.
Arkaniza yaslanarak izleyebilirsiniz.

PR —
B i S

Drone Kamerasi Dy 155 ¢ el P X v ‘ o 7 # » 7
g ; - - 2 f o o 3 b
DET 0 INF 29.0ms FPS 34.5
aw DET: 14 INF:45.0r
ALT 2.6m
Otonom Siirligii Baglat
Bu iglem gergek drone‘da yiiklenmis
otonom gorevi baglatir. Drone hareket
edecektir. Operatér kumanday: elinde
tutmali ve acil durumda manuel
devralmaya hazir olmalidir.

Vazge¢ Anladim

2 L »
A
\ N tassel 75% ¥ - -
| ) N Otonom plan hazir: 3 hat, 43.3 m -

Drone gérev: 2/7 waypoint (%14)
. v Sonraki waypeint'e Ilerllyor
ACIL

DURDUR /' ° |||
-y = < N
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= Gelisim Sureci
AigleTech
4 ) b
aigr——
POl TURKIYE 2025
R SRl istanbul 19-21 May
Lansman
Talep, Siparis
Aci Noktas! Paylagimi 2026 sezonu
Gelistirme Sureci saha testleri
MAY ] 5
A
Kapsam Dogrulama 1. Saha Testi 2. Saha Testi R

\

MOVE ON

Ar-Ge Cagrisi Destegi

|
@ 12 Ay’lik Tubitak 1707 Siparise Dayali
TUBITAK

Entegrasyon
Saha Calismasi
Veri Toplama




= Saha Calismalari

AigleTech

2024, 2025 ve 2026 sezonlarinda MAY TOHUM ekipleri ile saha calismalari yapilmistir.

3




= Saha Calismalari

AigleTech

2026 sezonunda BAYER ekipleri ile saha calismalar yapilmis ve Ozellikle erken asama ana
puskdullerin algilanmasina odaklaniimistir.




= Ucus Metrikleri
AigleTecn I

2024 - 2025 - 2026 sezonlarinda toplam Kullanici Sayisi

Toplam Saha Calismasi : 42 Gin Firma : 2 (1 Demo)
Operator : 15

Toplam Ucus Siresi : 64 Saat

Teknoloji Seviyesi : TRL - 8

Toplam Taranan Alan : 1.440 Dekar

MOVE ON\



= YZ Model icin Veriseti Metrikleri
. ____________________________________________

Tepe PlUskalt Tek Sinifli Model

Sahadan Gelen Toplam Gorsel Adedi : 40.700 %68,31 - Sahadan gelen her 3 gorselden 1

tanesi kullanilabilir oluyor
Etiketlenen Orijinal Toplam Gorsel Adedi : 12.895

> %147 - Her bir orijinal gorseli 1.47 Adet ile

Orijinallerden Codaltiimis Gérsel Adedi : 18.984 cogaltiyoruz.

Guncel Veriseti Toplam Gorsel Adedi : 31.879 > Verisetindeki her bir gérselde ortalama 5,86

y L . g . adet puskul var
Guncel Verisetindeki Toplam Puskul Adedi : 186.816

vorr . .



= YZ Model Metrikleri

AigleTech I —.

Veriseti Puskul Sicaklik Haritasi

31.879 adet gorselde bulunan toplam 186.816 adet tepe
puskiili ile egitilen en glincel tek sinifli modelin performansi;

Modelin Piskilt "Yakalama" Basarisi (mAP50) : 0.85

Modelin Kutuyu "Milimetrik Oturtma" Basarisi (mAP50-95) : 0.52

Veriseti Piskal Bayukliga

MOVE ON°



o= 2027'de Ne Yapmak Istiyoruz ?

\//
AiglcTech | ENENE S

Tek sinifli verisetinden 5 sinifli verisetine gegis.

Male Top Tassel

ana puskdul, baba puskdul, kocan puskuli ve
kanyas olmak Uzere goruntllerde bulunan bir
cok sinifi ayni anda algilamak ve ana puskdl
algilamasini karistirma ve halislinasyon
olmadan iyilestirmeyi hedefliyoruz.

Female Early Top Tassel

Female Late Top Tassel -

Silk

Johnsongrass

*2026 Agustos itibari ile ilk calismalar baslamistir.

\
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= Sonraki Adim(2027) ?
ey __________________________________

NE ARIYORUZ ? AMACIMIZ NE ?
Entegrasyon Son kullanici senaryolarini gogaltmak
Saha Calismasi Veritabanindaki gorsel sayisini artirmak
Veri Toplama YZ Modelinin dogruluk oranini ylikseltmek
Model Iyileme TRL - 9 satilabilir Griin agsamasina erismek
7 /

MOVE ONR.\
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= Rakipler ve One Cikan Ozellikler

AigleTech
R =l
‘// Sentera Ij P i Agro Glance
roofminder s
AigleTech W

Yapay Zeka

Gercek Zamanli
Analiz

v v Y v Y
v X X X X
Y R A A "4
e X XK XX

MOVE ON"



= Nasil Faydalar Saglar ?
s _______________________________

> Manuel kontrolden ve insan hatasindan dolayi gézden kacan sorunlari engeller.
> Hektarlarca arazide her bir siranin tek tek kontrol edilmesini engeller.
> Saflik konusunda firmalara destek sunar.

> Saha operasyon maliyetlerini azaltir.

> Dijital/kayith ve veriye dayall Gretimi mimkin kilar.

MOVE ONR.\



= Kimler Kullanabilir ?

AigleTech

AigleTech, Tohumluk Misir, Tath Misir ve Aycigek Uretimi yapan
ve tohum islahi icin ziraat muhendisleri ile sahada calisan tohum
firmalarinin dogrudan kullanabilecegi bir ¢c6zimddr.

AigleTech, mevcut Misir Tepe Puskilu Tespiti ve Aycicek
Izolasyon Alanlarinin Kontrolii 6zellikleri ile birlikte, tamamen
MOVE ON ekibi tarafindan gelistiriimesi sebebi ile, vejetasyon
donemlerinin izlenmesi, gercek zamanh bitki sayma,
yabanci ot yogunluk analizi...vb gibi islemleri de yerine
getirebilecek sekilde 6zel gelistirme icin uygun bir ¢ozimddr.

Bilgi icin -> info@moveon.ai
-> aigletech@moveon.ai

MOVE ON'"
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= Referanslar

AigleTech

\
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Drone'larla Desteklenen
Gercek Zamanl

Tarimsal Yapay Zeka Analitigi

www.aigletech.com.tr

info@moveon.ai

aigletech@moveon.ai
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