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Neden Telemetri Sistemine Ihtiya¢c Duyduk?

0 Neden bu projeye ihtiya¢ duyduk? a Cozum: sistem nasil calisiyor?
Rakamlarla proje e Elde edilen faydalar ve etki

Filo gesitliliginden i¢cgori e Vizyon ve sonraki adimlar

Teknolojik altyapi derinlemesine Sarucia performansina katkilari

IETT Elektronik Sistemler Midirligli — Metrobis Telemetri Projesi  EEETONVTIN




Neden Telemetri Sistemine Ihtiya¢c Duyduk?

Gorunirlik

Filodaki araglarin konumu, hizi ve durumu merkezi olarak takip edilemiyordu.

Bakim reaktifti

Arizalara ancak gercgeklestikten sonra mudahale edilebiliyor, dngorialli bakim yapilamiyordu.

Verimlilik ol¢iilemiyordu

Yakit ttiketimi, rolanti sliresi ve suirlis davranisi sistematik olarak izlenemiyordu.

IETT Elektronik Sistemler Midurligli — Metrobis Telemetri Projesi SOV
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Metrobiis Filosunu
Donusturuyoruz

Arag ici bilgisayarlar (Nexcom / isbak) aracin
dahili agina Bus-FMS ve J1939 standartlariyla
baglaniyor; motor torku, fren basinci, sanziman
IsisI gibi onlarca sinyali saniyede binlerce kez

topluyor.
Hiyerarsik Ornekleme Stratejisi veri iletim

maliyetini optimize ederken analitik dogrulugu

korumamizi sagliyor.

IETT Elektronik Sistemler Mudiirligii — Metrobiis Telemetri Projesi

“Hareketli Veri

® Arag Semasi — Kapi - Balata - Sicaklik

iKLIM
DIS
® 20,5°
KLIMA A/C
® Acik

HAVA TANKI 1 HAVA TANKI 2 MOTOR SUYU

! 88°
MOTOR YAG
3 98,9°
952 k72 9527z SANZIMAN
YAG
L 91°
FREN MUSURD ABS AKTIF
Pasif Pasif
ASR FREN KONTROL AKTIF EBS FREN SWITCH
Pasif Pasif
ALTERNATOR 1 ALTERNATOR 2 ALTERNATOR 3
® Aktif ® Aktif ® Aktif
BALATA ASINMASI
4. BALATA
%76 / %77.6
(Sol) (Sag)

AKS AGIRLIGI

4. AKS
3.123 kg

Kap: @ Kapalh @ Agk @ Hata Balata:

® >50%

YOLCU
® 22°

DPF GIKIS GAZ

217 c

' N

DPF KURUM ?_Y

3,8 g/l

Merkezine”

SURUCO AYAR
® 18°

® lyi ® Uyarn @ Kritik

KLIMA FAN
® 70%

KONTAK

0-1 2

%77.6

3. AKS
5.161g

® 25-50%

2. BALATA
%88 / %88,8
{Sol) {Sag)

1. AKS
4.994 o

® 2 Yanm Kontak @ 3 Acik

3

Kontak Acik

1. BALATA
%88 / %80

(Sol) (Sag)

TOPLAM
16.472 kg



Veri Yolculugu

Arag Filosu Veri Toplama Hizli Analiz Deposu Kalic1 Kayit Sistemi Raporlar

Sensor, kamera, GPS Anlik sinyal isleme Saniyelik akis verisi Dizenlenebilir veri Karar Destek

Degismeyen anlik akis verisi hizli analiz igin ayri, sonradan diizeltme gerektirebilecek kayitlar ise giivenle saklanacak ayri bir sistemde tutuluyor — ihtiyaca gére
ayrismis, birbirini tamamlayan bir yap.

&

IETT Elektronik Sistemler Midirligii — Metrobiis Telemetri Projesi IsTANSUL 6
BOYOKSEHIR

srisoivest



OLCEK

Rakamlarla Proje

52 km 45 700+ Binlerce

Metrobls Hatt Durak Arac Sinyal / Saniye

IETT Elektronik Sistemler Mudiirligii — Metrobiis Telemetri Projesi



Tek Platformda Uctan Uca Goruniurluk

Dashboard & Harita Ara¢ Gecmis izleme Aracg Telemetri

Filo genelinde canli konum, hiz ve durum takibi Gegmis seferlerin harita tzerinde tekrar oynatilmasi Sinyal bazli ge¢mis veri sorgulama ve grafik analiz

Detayli Canh Telemetri Arag PC Diagnostik Alarmlar

Milisaniye hassasiyetinde anlik CAN verisi 684 cihazin donanim ve baglanti saglig Kritik ihlallerde anlik uyari ve onay akisi

Raporlar Servis & Bakim Kullanic1 & Loglar
5 kategoride 25 hazir karar destek raporu Servise hazirlik ve bakim kayitlarinin izlenmesi Rol bazl erisim ve tam denetim izi
IETT Elektronik Sistemler Mudiirligii — Metrobiis Telemetri Projesi ISTANBUL 8
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Sistem Su An Canhi Calisiyor
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IETT Elektronik Sistemler Miidiirligli — Metrobiis Telemetri Projesi

ISTAN

L
KSEHIR

srispives!

Harita Ayarlan

Seferde

Garajda
® Rolantide

Gekicide

Gidis Ist Haritasi
Dénis Isi Haritasi
Rota
Durak
Garaj
Garaj Alanlan

Durak Alanlan

Arag ID
Hiz

Gostergeler

CAN: Akdtit

GPS: Tama

204

Arac Su An Seferde

28

Arac Garajda

Arac Rolantide

Her arag icin saniyelik CAN/GPS, stiriicti kimligi ve kamera
goriintiisi tek panelde.




Bir Seferi Bastan Sona Yeniden Izleme

[in} CanliRolanti  TUmi6 10+ 1 20+ 3041 4041 50+ 60+ 3 ? Y .
A oy it g‘g;? i ‘Standart (OSM) Rélanti :: Sefer Rotasi “mak % Garaj [ ) Garaj Alanlan Durak Alanlan .® Duraklar > o -
e R . Kapi1 No ve Zaman Araligi ile Sorgu
T s @ Rota, Rélanti ve Durak izi Haritada
.3|> T;n;nuz 2026 03:22:00 [y )
He |zl ‘
p 7N @ Anlik Gosterge Kayitlar1 (Hiz, Devir, Yakit)
. ) J )
q o 31 Temmuz 2026032200 @) : ‘ ‘ |
Aracin izledigi rota, rélanti noktalari ve o andaki tiim gdstergeleri saniye saniye; en fazla 6 saatlik bir 1x-20x Hizlandiril 0
aralik sorgulanabiliyor. x-20x Mizlandiriimis Oynatma

Kaza incelemesi, yolcu sikdyeti veya hak talebi durumlarinda olay aninin ugtan
& uca yeniden incelenmesini sagliyor.
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Somut Kazanim: Rolanti Maliyet Analizi

|;| Sunum Indir

Maliyet Sire

Garaj Bazinda Rélanti Dagilwm Garaj Kargilaghirma

Hazanpasa Garaji Edirmekap Garaji

‘Garaj Digi

ugesme Garaj

&
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RAPORLAMA

5 Kategoride 25 Hazir Karar Destek Raporu

2 10 2 4 7

Surlcli Degerlendirme

Maliyet Raporlari Ara¢ Durum & Saglik Olay Raporlari Performans Raporlari % B

Rélanti Maliyet Raporu - Motor Suyu Sicakligi - Balata Hizli Asinma - Bakimi Gelen Araglar - Siiriicii Olay Raporu - Ara¢ Giinliik Performans - Riskli Siiriis - Sofér Puanlama - Sofér Egitim
Basarisi ...

Her rapor filtrelenebilir ve Excel'e aktarilabilir; destekleyen raporlarda sunum/PDF ¢iktisi da alinabilir.

IETT Elektronik Sistemler Mudiirligii — Metrobiis Telemetri Projesi
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Elde Edilen Faydalar

Guvenlik Verimlilik

O Riskli stirtis davranislari erken tespit ediliyor, yolcu ve W Yakit tiketiminde tasarruf, karbon emisyonunda azalma
surlict guvenligi artiyor. saglaniyor.
Proaktif Bakim Veriye Dayali Karar

Ariza olusmadan 6nce 6ngorili miidahale — planli, ! I l Yonetim, anlik ve gegcmis verilerle bilingli, 6lgtlebilir
kesintisiz operasyon. kararlar alabiliyor.

&
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Alarm Sistemi: Reaktiften Proaktife

Alktif Alarmlar

® 05016 HOTI102903 ommsE o W@ A
Konum bazli hiz limiti 5 sn kesintisiz asild

e NOTIN10200 ONASE o B
Konum bazl hiz limiti 5 sn kesintisiz asild

o Asow NG 109 ONKISE o
Kagi ocik uyorisi akif,

» ASI24 OTIZE 10290 ONATSE o N1
Kritik hiz il (70 lem/h ve wzeri) aktif.

s 05085 N7 10290 OMASE B
Kag acik uyaris 2kt

s 05052 NS00 omAsE o B
Kagi aciec uyarisi aktif

M3077 T 000 oNSE B
Kapi acik uyarisi aktif,

» 0501 00 owsE L B W

Son Olay Algs

T 072008 102903 TEmMz M
Kritik fren hava tank; basingi seviyesi sona erd.

* 05013 07.2026 102902 TEMIZ
Hiz aktif limit veys altinda 3 sn kaldi ihlal kapandi

& 05016 6 Gk
Kanum bazl hiz limiti 5 sn kesintisiz asildi.

ASD6T 31072026 102905 AKTIF
Korum bazli hiz limiti 5 sn kesintisiz asildi

= ASD84 073008102903 TEMZ
Kagi acik uyarii pasif,

= ASOI9 31072026 102903 AKTEE
Kapi acik uyarisi aki,

Alarm Gegmisi {yalniz temizlenenler)

Arag 1D/ Plaka Dner Giin Onem Olay Tigsi

Canli Alarmlar ekrani: aktif alarmlar, son olay akisi ve alarm ge¢cmisi tek panelde; kritik ihlaller (hiz,
kapi, fren basinci vb.) aninda gériiniir oluyor.

IETT Elektronik Sistemler Midirligii — Metrobiis Telemetri Projesi IsTANSUL
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©O 0066

Anlik Kritik Uyarilar

Onay (ACK) ve Pasiflestirme

Filo Geneli Ozet

Ozellestirilebilir Esikler

Alarm altyapisi; Maliyet, Ara¢ Durum & Saglik, Olay, Performans ve Siirticii
Degerlendirme olmak lizere 5 rapor kategorisiyle destekleniyor.

14



Telemetri Bilgisayarlarinin Sagligi Tek Ekranda

a
(i} CanliRolantl  Tim@3 10+ 2041 30+1 40+ 50+ 60+ 1 ? Y
A, Arag PC Diagnostik ¢ Yenile
aci Ji kayit anomali saymaz) - gergek online = canli telemetri - CTRL fe Gokdu kart segip kesigini gorr v] o = l I
( : ‘ : : Baglanti ve Ag Izleme (LTE, WiFi, GPS)
% SAGLIK VERIS| GELMIYOR il LTEZPPP BAGLANTI YOK £3 UPDATE SERVI N ) 1 GEKMI ‘ DONANIM
137 o ‘ 1 ane 562 o 180 [ 77
( B ASIRI VERI TOKETIM T CAN VERI AKISt £ CAN HATALARI $ GPS SORUN | [ ® ops sanr sapmas
287 338 26 23 on ‘ 28 ..
© YOKSEK U © DISK SORUNU @ YOK | [ = voxse DISK DOLULUGY
- - : - - CAN Veri Ak Hata S
B VUKSEK SICAKUIK ON § Xit N
2 ans 0 cine 53 o 0 6.
Tam Cihazlar Arag ID Ara ) & Excel indir
D Siituntar (57/51
ARAGID SON GBRULME SAGLIK DURUMU SAGLIK VERI VAS1 SEMA VER BOOT ZAMANI UPTIME PCTIR TELEMETRI VER oy 10 BEKLEME isu
= = =
AS001 30.07.2026 09:14:51 Cok Eski 1g6n 0 saat 4 [ Silinm vu20 10.77 Bilinmiyor Bilinmiyor B CPU RAM D k S kl k E kl
i , Disk, Si1cakli ikleri
A5002 31.07.2026 09:33:46 Giincel 1dk 4 31.07.2026 02:03:12 731 VU220 1077 6 ) 26
AS003 31.07.2026 09:33:56 Gilncel 10k 4 31072026 020114 732 w20 1077 8 1
A5004 31.07.2026 09:33:52 Giincel 10k 4 31.07.2026 020343 726 Vu20 1077
A5005 31.07.2026 09:33:47 Gincel 1dk 4 31.07.2026 02:08:11 722 U220 1077
A5006 31.07.2026 09:33:35 Giincel 1dk 4 31.07.2026 02:03:11 7:31 VU220 1077
AS007 31.07.2026 093416 Giincel 10k 4 31,07.2026 0208:14 726 iVu20 1077 19
ASNNR 0026 Giincel 4 2107 208 NE12:42 212 apn 1077 2 2 ;.

Ornek bir giinde 684 cihazdan 562 'sinde update servisi eskimis, 180'inde garaj WiFi baglanti sorunu
tespit edildi — anomaliler olustugu anda gériintiyor.

Coklu Kart Kesisimiyle Kok Neden Analizi

Saglik verisi giincel olmayan (eski) araglar anomali sayilmaz; yalnizca giincel ve
% gercek sorunlar raporlaniyor.

IETT Elektronik Sistemler Midirligii — Metrobiis Telemetri Projesi IsTANSUL 15
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Sistem Bugiin Neyi, Ne Derinlikte Olciiyor

39-141 10
CAN Sinyali / Arag Alarm Kategorisi

Mercedes ve Conecto temel, Otokar genis, Akia en kapsamli sinyal setine sahip. Motor, fren, elektrik, yakit ve stirticti davranisi gibi konu bazli gruplar.

64 440.000+

ﬂ Bakim/Ariza Kaydi w KM Kayit Altinda

Yol ustasi ve garaj kayitlari sistem tizerinden uctan uca izleniyor. Ornek bir aracta bugiine kadar biriken toplam kilometre verisi.

&
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FILO CESITLILIGI

Tek Platformda U¢ Farkl1 Marka

Mercedes Otokar

Rolantide disik yakit tiiketimi Orta seviye rolanti tiiketimi

IETT Elektronik Sistemler Miidiirliigli — Metrobiis Telemetri Projesi

AKkia

Yiksek rolanti tiketimi
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Alarm Durumlari Telegram Entegrasyonu

General
In ESM_TELEMETRI_ALARM

@ Rolantide Bekleyen Araglar — 12 &agust 11

10+5-20+7
& Giincelleme: 20.08.2026 16:28:51

- R Siiriicii ve Ara¢ Kimligi
T 346 — BEYLIKDUZU-SOGUTLUGESME
@ Baslangig: 20.08.2026 15:59:20

* Garajda - Sogiitligesme -

M M3181 —20 dk +
”

" 34AS — AVCILAR - SOGUTLUGESME
@ Baslangic: 20.08.2026 15:59:35
* Garajda - Sogitligesme -

Roélanti Siiresi ve Baslangici

M3244 — 20 dk +

o

" 346 — BEYLIKDUZ0-SOGUTLUGESME
@ Baslangig: 20.08.2026 16:01:59

* Garajda - Hasanpasa -

W M3246 —20 dk + Arizalarin Raporlanmasi
T 34AS — AVCILAR - SOGOTLUCESME
@ Baslangi¢: 20.08.2026 16:02:00

* Garajda - Sogiitlicesme -

B M3104 —20 dk +

®

" 34AS — AVCILAR - SOGUTLUGESME
@ Baslangig: 20.08.2026 16:02:01

Rélanti Durum Raporlar:
* Garajda - Sogitligesme -

BB 05055 — 20 dk +

&
@ T 34BZ — BEYLIKDUZ0 - ZINCIRLIKUYU

Bu bilgiler sistemin operasyonel cesitliligini artirarak daha dogru planlama ve
& anlik yénetim imkani sagliyor.
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Servis Hazirlik ve Operasyonel Takip

lo izleme Paneli

o ile
o 1 2 venile

Durak Arasi: 159 - TOPLAM: 217

HAZIRLIK ORANI Servise Hazir Degil

%59
Arag ID 1
AS001

A5002
AS5003
A5005
A5006
A5007
A5008
A5009

AS014

A5015
A5017

06.08.2026

Durak Arast: 121 - TOPLAM: 168
AV

Telemetrik veriler sayesinde araclarin servis durumu ¢ok daha detayli ve dogru sekilde izlenebiliyor;
bu da hem bakim planlamasini hem operasyon yénetimini daha verimli kiliyor.

IETT Elektronik Sistemler Mudiirliigii — Metrobiis Telemetri Projesi ISTANSUL

Aracg-Sofor Eslestirmesi

Aracg Rolanti Stireleri

Arizalarin Raporlanmasi

Servis Durum Raporlari

Bu bilgiler sistemin operasyonel gesitliligini artirarak daha dogru planlama ve
anlik yénetim imkdéni sagliyor.

19




Aractan Komuta Merkezine Veri Yolculugu

o & =, v

ECU CAN I/0 Modiili Arag Bilgisayari V2X iletisimi Komuta Kontrol
Merkezi

ECU'lardan gelen veriler CAN I/0O moduli ve arag bilgisayari araciligiyla toplaniyor; V2X altyapisi (izerinden Komuta Kontrol Merkezi'ne kesintisiz ve gercek zamanli
aktarihyor. Hiz, devir, yakit durumu, fren basinci ve olasi ariza kodlari anlik izlenebiliyor.

Ayrica arag bilgisayari lizerinden ventil, retarder ve yakit kesme gibi sistemlere de anlik miidahale edilebiliyor.

¢ @ m

IETT Elektronik Sistemler Midirligii — Metrobiis Telemetri Projesi IsTANSUL
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Milisaniye Hassasiyetinde Canli Veri

-
D O CaniRolanti Timad 10+1 2041 30+0 4051 S0+0 6041 2y
Anlik Milisaniyelik Telemetri CEZITITED Tin M3077 x
Avag: M3077 » Socketten gelen CAN sinyaleri + TOML tarsm alaniar
CAN SINYALLERI (ANLIK, MS) - L] L]
e Py G CAN Sinyalleri (Anlik, ms)
name deer  uni it description_tr data type sigid manufacturer_name can id frame_type byte start byte length  bit start  bitlength scale offset threshold ~ enabled &
abs_active — s wint3 34 AntilockerakingActive 0x18700101 extended 0 = 4 2 1 0 0 true
ac_passenger_temp_cabin 1 — - = = = e s = = = = - = - = =
ac_passenger_temp_cabin2  — = = T = = =E - = = = = = —
accel_pedal_kickdown_switch o -_— Kickdown uint8 2 AccelPedalKickdownSwitch OxOCFO0301  extended (] -_— 2 2 1 0 [ true
accel_pedal_position 41.599998474121094 % GazPedah uinte 28 AccelPedalPost 0XOCFO0301  extended 1 1 = P 04 0 ° true
adbiue_level - % AdBlue Seviye uintg 16 Aftrtrtment1SCRCatalystTankLevel  Ox18FES601  extended o 1 - -— 04 0 0 true
air_brake_pressure_1 1] kPa Hava Tanki 1 uintg 39 ServiceBrakeCircuit] AirPress Ox18FEAEOT  extended 2 1 -_ 8 o [ true
air_brake.pressure 2 0 KPa  HavaTanki2 U8 40 ServiceBrakeCicuitaAirPress OXIGFEARDT  extended 3 1 = 8 0 0 trve
alternator_status 1 1 —  Altemater 1 Durumu unte 59 AMtematoristatus OKISFEDS01  edtended 2 - 0 2 1 o o true GPS Sl'irﬁ cﬁ & S ef er H ab erl esme
0 sltemator_status 2 1 —  Atemator 2 Durume unts 60 Atemator2Status OXIGFEDSO1  extended 2 = ' 0 0 trve )y ) $
ambientair temperature 28 T DigSKakik unt16 55 AmbientairTemp OxIBFEFSO1  extended 3 2 = omis 2 0 e
brake_pad_axle1 left - = - - = - - - - - - - -
brake_pad_axe1_right = s = = = = = = = = = = =
4 brake_pad_ae2 Jeft = = - = = = - - - - - - =
brake_pad_axle2.right = = o = = = = - = = = - = = = -

& brake_pad_ade3 left = = s — = = = = = = = = = = = =
brake_pad_axle3 right ~ - - = = t= — = = — = — — - — =

brake_pedal_position — % Fren Pedall uintg n BrakePedalPos Ox18FEAEDT extended 2 1 -_— -_— 1017812 -254453 0 true
1 brake_switch [ _ Fren MUsird uintg 42 BrakeSwitch Ox18FEF101 extended 3 - 4 2 1 b 0 [ true v
GPS - - -
e I Tiim Araclarin Ham Veri Paketleri

g

£

2
»

name deger unit  description tr data type sigid  manufacturer_name canid  frame type byte start byte length bit_start bit_length scale  offset  theeshold

gps_course 256.1600036621094 - - - - - - - - — — — = — z =

gps_course_calc 262.26556396484375 — - - - - - - - - = o = - = =
gps_fix_ quality 1 - - - - - = = = = = = = = = =
gps_latitude 409916 - - - - - — = - = = = - = = =
aps latitude calc 40.9918152242473 - - - - - s = = = = = = = = = v

Ornekte tek aracta 59 CAN sinyali ve 12 GPS sinyali milisaniye diizeyinde; CAN kimligi, byte/bit

konumu ve élgek bilgisiyle birlikte. Duraklat / Devam ile Inceleme

internet baglantisi ve aracin canli CAN verisi géndermesi gerekir; veri anlik ve
& teknik ayrinti diizeyindedir.
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CAN 1/0 Modiilii

Cift yonlii veri iletisimi: CAN I/O modili, aracin tim mekanik sistemleri ile arag

bilgisayari arasinda kdpru gorevi goruyor.
Fren, gaz, vites, kapi ve ikaz sistemlerinden aldigi verileri isleyip arag bilgisayarina
iletiyor; bilgisayardan gelen komutlari da dogrudan arac sistemlerine

yonlendirerek aninda tepki olusturuyor.

Ek donanim gerektirmiyor: hiz, rélanti, fren basinci, motor durumu ve yakit

seviyesi gibi verileri toplamak i¢in ayri bir cihaza ihtiya¢ duymuyor.

IETT Elektronik Sistemler Miidiirligli — Metrobiis Telemetri Projesi

CAN 1/0 Modiil - CC16WP
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Gecmise Doniik Sinyal Bazli Analiz

o

¥ Filtreler M
Arag ID

M3077

Rolanti TUmid4  10+1 204

3041 4041 50+

Zaman Araligi

Son 15 Dakika

® Segilen Aralik: 31.07.2026 09:32:33 — 31.07.2026 09:4

M3077 - MERCEDES _CAPACITY « 2

singaller: 32 Sinyaller 6 ¢ 6sin

. » Q

Arag Hizy

| Motor Devri

Gaz Pedal

Fren Pedali

Yalat Seviyesi

AdBlue Seviyesi

Veri Tablosu

Zaman A Avagl
093509950
093809981
093810012 7
093810043 M7

Ornekte M3077 aracinin 15 dakikalik verisinde 27.322 kayit; hiz, motor devri, gaz/fren pedali, yakit

546,125

60+ 1

Q sorgula

n Pedali (% ® Yakit Seviyesi (

845
s

P

ve AdBlue seviyesi birlikte izleniyor.

M ETRIE E

Fren Pedale —%

o Yalat Seviyest 84 %

« AdBlue Seviyest — %

IETT Elektronik Sistemler Mudiirligii — Metrobiis Telemetri Projesi

« Arag Hae 5138 fovh_——

Gz Pedale 58.4 %)

[ |

At ®Motor Dewi L0ES pm, M~

09:38:41252 =
W po—a AU
e = / A
& Excel indir
N Y N © Motor Sog C sa
= ™ =
= s =
N s -
= s - a

&

ISTANBUL
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Esnek Zaman Araligi (Son 1 DK - 2 Saat)

Ana ve EK Sinyal Secimiyle Grafik

Tablo-Grafik Senkronizasyonu

Excel'e Aktarilabilir Ham Veri

© ®©6 06

Tek seferde en fazla 2 saatlik aralik sorgulanabiliyor; hangi sinyallerin
bulunacagdi aracin modeline gére degisiyor.
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Arac Bazli Canli Izleme Paneli

2 3
B Arag Detay x @ g ‘\‘. : 3% Harita Ayarlan >
ARAC NO Duragan :; L D . FILO DURUMU
. e
A5049 0 : . Meha? " ® seferde 154
km/s \
P = Trafo - @ Garajda 54
© 3487 BEYLIKDUZU - ZINCIRLIKUYU - incirli ~ GIDI§ " o & rotie "
() Arag izleme Paneline Git > “‘ v:fdr‘y:ﬁ;. L ® Cekicide 1]
- i
P l‘ “‘1{,‘0\"\)"!‘{0 // HEDEF DURAKLAR
il HABERLESME \‘ el /////'fﬁ @ Beylikdizi
= \ - /’//" @ Avalar
A CAN & aps = TELEMETRI . v\ T - il
Bagh Bagh Bagh F Othap g Sok o BT, f# - : ® Cevimibag
aj iy @ Zincrlikuyu
@ st
</ HAREKET Ggatiigesme
# Hz KATMANLAR
0.0 ks Gidis 1 Haritasi (]
Ar Motor Devri @) van Dénds |si Haritast ]
600 om T0° Rota
A7 Vites : Durak
e )
- //(\ntuh Metrahiis 7] Garaj
M LY Metrd)
B YAKIT & MOTOR k! L : ‘-.i\'kl_larma Garaj Alanlan (]
v
B Yakit Seviyesi Durak Alanlan O
A Motor Suyu ¢y Anlik Tiiketim ETIKETLER
96.0 ¢ 7.2un
Arag ID
=7 Turbo b Dis Sicakiie Hiz
—C 33.8«c
Gostergeler
&) ROLANTI
KONUM
A\ Rlanti Dy
Fasi: o Filtreli GPS
(D) Rélanti Siresi TAKIE
O-00-03 c . H =] a Segili Arac Takip Et
Hiz, motor devri, stirtis dinamikleri, kapi/lastik durumu ve aktif uyarilar tek ekranda, ara¢ bazinda gercek zamanli izleniyor.
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Elektrikli Adabiis Araclarinda Veri Edinimi

® Arag Semasi — Kapi - Sicaklik

® iyi @ Upn @ Krik
KLIM

ORTAM MOTOR GET HIICRE BTMS
* 19,7 .48 67" .28 * 212"
VDC (ESP) DEVREDE
Kapah

MSR DEVREDE
Kapah

CAN Sinyalleri (Anlik, ms)

EL FRENI
Pasif

EJENERATIF FREN BUTONU 2 Kontak AEIk L . L
. GPS, Siirticii & Sefer, Haberlesme
IKAPALI
Kapr @FKapahi @ Ack @Hastz  Balatz @3250% @ [ Kontak: Kapall @2 1k @

G-Sensér - Siiriig & Yol fvmesi (kart st ivmebiger - son 2 dk - m/s%)

® Boyuna — Fren & Kallag

Tiim Araglarin Ham Veri Paketleri

0] @ Yanal — Virajlar

® Diigey — Yol Piiriizliiligii
MoocoosocoooooososooooooroooooooDoooooooDoD 39
W —_— AP A A g, Bu modelde diisey eksen yok
49
39
ANLIK RMS TEPE ANLIK RMS TEPE ANLIK ORTALAMA TEPE
0.90 5 0.33 1100 -0.42 s 0.21s -0.69 /s —mg —mg —mg

Duraklat / Devam ile Inceleme

© ©06

Ornekte tek aracta 59 CAN sinyali ve 12 GPS sinyali milisaniye diizeyinde; CAN kimligi, byte/bit
konumu ve élgek bilgisiyle birlikte.

internet baglantisi ve aracin canli CAN verisi géndermesi gerekir; veri anlik ve
& teknik ayrinti diizeyindedir.

IETT Elektronik Sistemler Mudiirligii — Metrobiis Telemetri Projesi

ISTANBUL
BOYOKSEHIR

25
srisoivest




Telemetri ile Stuirticii Puanlama ve Egitim

Siirticii Puanlama

Hiz, takip mesafesi, ani frenleme ve gaz kesme verilerine dayali davranis analizi.

Otonom Miidahalelerle Tesvik
Otomatik frenleme ve hiz diisiirme gibi giivenlik midahaleleriyle kurallara dogal uyum.

Proaktif Siiriis Aliskanlhigi

3 Surucdulerin, sistem midahalesini beklemeden hiz ve davranislarini kendilerinin
diizenlemesi.

Giivenli Surus Kiiltiria
Guvenli strds kilturinin gliclenmesi ve sirici egitim sureglerinin desteklenmesi.

&

IETT Elektronik Sistemler Miidirliigii — Metrobiis Telemetri Projesi IsTANSUL
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A.VILMAZ

M. DEMIR

5. KAYA

K. SzTiRK

B. $AHIN

. GeLiK

E. AYDIN

F.VILDIZ

H. ARSLAN

Z. POLAT

A.YILMAZ

Sicil No: 123456

Siriicii bazli kategorilendirme ekrani — telemetri.iett.gov.tr

13:18:14
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Kurumsal Kimlikle Rol Bazl Erisim

M & ConkRolanti Wmd4 10«2  20-1 30+ a0+ 50+ 60+ 1 Eﬂ ¥

Ad Sayad T4 Kulamer Adi T4 E-posta Rol Dusum Son Girig fglem

& A rvgov = Autif

Active Directory (AD) ile Kullanici EKkleme

Ao ett.govh iett Aktif

2lolelgleleloly
¥

Role Bagh Ekran ve Islem Yetkileri

Konu Bazh izin Gruplar

Aktif Kullanicil1 Rol Silinemez

Kullanici Yénetimi ekrani — 45 aktif kullanici (gizlilik nedeniyle isimler gizlenmistir).

Parola yénetimi kurumsal hesap lizerinden yapilir; bu bélim yalnizca sistem
% yéneticilerine agiktir.
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Kim, Ne Zaman, Neyi Yapti: Tam Denetim izi

MO & ConkiRSlenti  Tami 3 10+ 20+ 30+ 40+ 50+ 3 60+ ? Y -
' Log Ozeti 2 Venite . =
Ozet: Son 24 Saatin Genel Istatistikleri
A 3421 v 3343 o 51 A 0
iglem Dagilimi Kimlik Dogrulama Performans
=3 i T a0ams .
— o ||| s Islem Loglar:: Olusturma / Giincelleme /
Silme

i Kullares 12 aciein 25 iglem

2 Kullamer #3 se 19 iglem

3 Kullamer #11 B iglem

4 Kullanic #43 6 iglem

- Erisim Loglari: HTTP Istek Kayitlari
6 Kuilamer #9 1 iglerm
Ornek bir giinde 3.421 istek, 61 erisim engeli ve 62 yetkisiz erisim denemesi kayit altina alindl.
Kimlik Dogrulama: Giris ve Yetkisiz Erisim
Bu béliim yalnizca sistem yéneticilerine agiktir; kullanici, islem tiirii ve tarih
& araligina gore filtrelenebilir.
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Sonraki Adimlar

Elektrikli Ara¢ Destegi

Elektrikli araglarin sisteme dahil edilip
seferdeki filoda gercek zamanl
gosterilmesi.

Gelismis Stirus Verisi

G-sensor ve direksiyon agisi verileriyle
stirlis davranisi analizinin
derinlestirilmesi.

&

IETT Elektronik Sistemler Midirligii — Metrobiis Telemetri Projesi IsTANSUL
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Kamera Tabanh Siirtici
Izleme

Kameralarin sisteme tanimlanmasiyla
strlci durum izleme (DSM)
entegrasyonu.

Kritik Alarmlarin Anhk
Bildirimi

Ariza/uyari kayitlarinin (6r. motor
hararet) otomatik olarak Telegram'a
iletilmesi.
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Uctan Uca Yetkinlikler: Neyi Degistirdik

Goruniirlik Proaktif Bakim Karar Destegi

Filo genelinde canli konum, durum Alarm ve cihaz saghgile ariza 25 hazir raporla veriye dayall

ve gecmis sefer takibi olusmadan miidahale yonetim

Giivenlik & Denetim Suricu Gelisimi Teknik Derinlik

Rol bazli erisim ve tam denetim izi Puanlama ve egitimle glivenli Milisaniye diizeyinde CAN verisi
surids kalttrd ve analiz

&
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Tesekkiirler

|ETT Bilgi islem Daire Baskanligi
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